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l. KoNU
I]u tekııik şartname, Kurumumuz tarafindan satın alnacak olan YOC'f 'fabaıılı Multinıodal Ön vciArka
Segment Görüntüleme ve analiz Sisteminin Teknik özelliklerini, yardınıcı ekipman ve aksesuarları ile
koırtrolVemuayeneyöntemleriniveilgilidiğerhususlarıkapsaınaktadır.

2. GIINEL }IÜKÜMLER

2.1.'fıbbi Cihaz Yönetmeliği, Vücuda Yerleştirilebilir Aktif' 'l'ıbbi Cihaz \'önetıııeliği, Vı"iclıt
Dışında Kullanılan (in vitro) Tıbbi Tanı CıhazJıan Yönctn,ıcliği kapsanııııda iiriııı tcklif cdcrı
istekliler, Tıbbi Cihaz Satış, Reklam ve Tanıtım Yöııetıııcliği gereği Satış Merkcz,i Yctki
l}elgesini ihale dosyasında suırmalıdırlar.

2.2.'feklif edilen bütün ürünlerin UBB'si ve marka nodcli teklif'zarllııcla bcliflileccktir. UTS
kapsaın dışı ürünlerinin sadece Marka modeli belirtilecektiı,.

2.3,Cil,ı,az. DICOM Moclality Worklist (MWL) protokolüıiıi dcstcklcı-ııclidir.
2.4.Ilırstaııc Bilgi Yönetim Sistemi (HBYS) veya PACS ilc cııtcg,rc çalışarak 1-ılııı|alıııııış

lctk i kl cri n otonrati k o larak cıhaz,a aktarıl masına im kan vc rı,ı,ı c I i d i ı,.

2.5.Worklist üzerinden gelen hasta bilgileri (Ad, Soyad, Kiıılik Nuınarası, Protokcıl Nııınarası.
Çckiın'I-arihi vb.) otoınatik olarak cihaz veri tabanıııa kal,c1"61',,,-,,"li vc ıı-ıı-ıa),eı-ıc sıraiıı-ıclıı
gör Lirı tti l c me ekranıırda görüntül enmel idir.

2.6.Woı,klis1 entegrasyonu manuel hasta girişi ihtiyacıı-ıı cıl a7.a iııdircrck iş akışıı-ıı
kolay laştırmalıdır.

2. 7. Workl ist bağlantısı ağ üzerinden (Etherıret TCP/IP) yapı l ııı al ı d ı r.

2.8.DICOM uyumluluğu en az DICOM 3.0 standarclırıcla olıııa|ı. tcst i,alıorları, iic
bel gelcndirilmelidir.

2.9. Gerektiğinde maıruel lrasta kaydı yapılabilmesine de olaı-ıa k sağ l aıııal ı d ı r.

2.10. Worklist ile eşleşerı tetkikler otomatik olarak hasta klasöriiııe atanılıalı vc alıııaı,ı gtirliıitıilcr
ilgili kayda ek]eırmelidir.

2.1 l. Sistenı aynı marka 2 cihazdan oluşn-ıalıdır.

3. r,EKNİK ÖZEı,LİKLER
Bu sisteıı-ı :

A) "Spektral Domain OCT Cilrazı"
B) "Muıltinıodal Ön Segment Görüntüleme, Analiz ve Optik I3iyonıetri Ci|-ızrzı"

cihazlarından oluşmalıdır.

3.1.Iki cihazın her biri ayrı2 masa üzerinde aynı anda hasta çckinıi ),apabilir özelliktc olmalıdır.
3.2.Sistcm kaydı yapılan hasta veri tabanını mevcut hastanc ser\/er sistcıı-ıi iizeı,iııdc tııtacaktır. [Jtı

verinin tutulması için kurumun bunun gerekli altyapıyı teııriı-ıiı-ıc istinadeı-ı gcrekli yazıIını ı,c
entegrasyon firına tarallndaır ticretsiz olarak sağlannıalıclır.

3.3.Sisteıı ile ahnacak göriintülerin mua),ene odalarından da göriiıitüleıı-ıesini vc 1Liıı,ı analizlcriı-ı
yapılniasını sağlayacak aynı firma lisanslı yazılımıır server e ııtegrasyonlı soıırası eı,ı az9 odaya
kı,ırı-ı l tııııu ücretsi z o l arak yap ı lmal ıdır.

3.4.Sistem i[e alınacak görüntülerin hastaıre sistenıiııc de aktarılı,ı-ıasıııı sağlal,acal< I)ICON4
yazılıını cihaz ile birlikte ücretsiz olarak verilırıeli ve ktıı,ı.ılı.ıııııı szığlaııı,ııalıdır.

3.5.Sistem klinikte mevcut kullanımda o]an LIcidcl[-ıcrEı [ıııgiııccriııg ıı-ıarl<a ı.ıltra gcııiş açı
anjiografi cilrazı ile ayrıı hasta veri tabanını kı"ıllanabilcccl< ö:z.clliktc olı,ı-ıalıclır.



3.6.Bu entegrasyonun sağlanması için mevcut c1}ıazın yazı[ıınınııı gıincelleıııesi ve ı-ııcrıcut hasta
veri tabanının bu yeıri yazı|ımaaktarılması iicretsiz olarak sağlanınalıdır.
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1, Cihazııı OCT modu Spektral Domaiıı olmalıdır (Frequeııc1, Doıı-ıain).

2. Cil,ıazın OCT tarama hızı en az 85.000 A ScaıVsaniye olınalıclır. i

3. Cihazıı-ı görüntü işleme prensibi gerçek zamarılı konlbkal lazcı,tııraıı-ıalı o1ialı-ı,ıosI<o;ı. cSLO
(confbcal scaırııing laser ophtl-ıalnıoscope) olnralıdır. []ör,lccc ı,ctiııa lazcı,ilc taı,aııar:ık alıııiıı-ı
görtiır tii lerde y üksek çözünürlük ve kontrast oraırı sağl aıı ı ıı ıı l ı ii ı r.

4. Ciliazın aksiyel çözünürlüğü en fazla 4 mikron olmalı vc [raü,ısııcı,s çöziiııı_irlüğti clc cı,ı lazla(ı
ınikron olmalıdır.

5. Clhaz OCT çekimleri için -l2 D'den +l2 D'ye kadar 0,25 I) lıasaınaklaı. şcklinclc clioptri
düzeltnresi yapabilınelidir. IR ı,etina görüntülemesi içiıı bu aralık -l2 D'dcıı ı50 D'vc kaclar
0,25 D basamaklar şeklinde olmalıdır.

6. Cilrazıır tarama modu oSLO Iııfiared (IR), IR+ OCT şekliııcle cı[ı,ııadır.

7. Cihaz OCT taraınasını yatay, dikey, çapraz ve çember olarak krıllanılan seçcrıeklcr sayesiıı<Je
isteı-ıilen bölgede yapabilmelidir.

8. Cihazda l-ıazır tarama fonksiyonu olarak Fast. tli-Res, I)ctail. P.Pole, ONlI. TlN[;l-.cıı az ]
],iıres bulunmalı ve ayrıca en az 4 adet kı-ıllanıcınıı-ı isl"cğiııc göı,c avarlaııabilcı,ı larzıı-ııtı
foııksiyonıı olnralıdır. Bu taranra fonksiyoırlarına ait patlcrı,ılcı, lare ilc tı_ıtıılaı,aI< rctiııt,ı tizcriııcle
i steıri Ien vcre taşınabilmelidir.

9. Cilıaz ilc alınar:ak yükscık çözünürlükteki eır-face giirtiı-ıttileı,i.izcriı-ıclcıı l-ıcı,haı-ıgi bir l,ıtır,ıır ı-ıııır,lde-

(llA vcya ICG sıvısı) enjeksiyonuna ihtiyaç duymaksızın rctiııaııııı ıııikro vasktiIcr;,apısı (OC-l
An i iografi ) ana|iz edi leb j lmelid i r.

10.Cihaz, kuIlanıcının ihtiyacına göre OCT-Anjiografi çekiınle ri için lateral çöz,üniirlüğii (ıpı ilc l lpı
o larak ayarl anabilmelidir.

11.Cihaz OCT-Anjiografi görüntülerinde Superficial Vascı.ılar ()oııılılcx'tc; Ncrvc l:ilıcr Lavcı,
Vascı.ılar Plexus ve Superficia] Vascular Plexus tabakalarıııı Lı\/uLııı hastalıırtia a)zı,,1",_'.',,'lıııeliclir.

12.Cihaz OC'f-Anjiografi görtintülerinde Deep Vascular Coı,ı,ıplcx; lııtcrrııcciiatc CapilIarv Plexııs.
Deep Capillary Plexus katmanlarını ayırt edebilmelidir.

13.OCT-Anİiografi görüntüleri analİz edİlirken The projectioı-ı artilact rcırıoval (P^R) ile biiviik
damar yapıIarı silinebiImeli, arıcak retinada hernagi biı,patalo.ior,,i atlaı-ı,ıeııı-ıak adııııı btı özcllil<
kı.ıllaı-ııcının istcğine bağlı olarak istedidiğinde devre dışı lıırakılal"ıilıııclidir.

14, Cihaz iıili'ared (IR) ölçünıleri için 815 (+5) nm dalga boyııı,ır,la lazcr kııllııııı,ı,ıalır]ır.

15. Cihazın OCT ışık kayırağı S70 (tl0) nm SLD lazer olnıa[ıc]ır.

16, Cihazda glokom hastalarının erkeır teşhisine imkdn taırıyacak, lıer [,ıir göztirı ıııaktilasıı-ııı-ı
Superior-Iı-ıfbrior asimetri haritasını çıkartacak, makulaııııı kalıı,ılığını cn az 8x8'lik bir grici
lıarita tizerinde nümerik değerler olarak gösterebilecek ve sağ-sol göz arasında cla asinıctı,i
[ıaritası verebilecek bir Posterior Pole yazı|ımı bulunmaIıdır.

17. Cihazda göz hareketlerini takip ırrodu Dual Beam Activc Rcal--I'inıc liyc 'I'racker [ııılı_ıııııalıc]ıı,.
Bu mod ile cihaz çekiın esnasında alııran referans görtintıiclc taradığı ııoktaları takilı cdcrck
aldığı diğer görüntüleri bu noktalara eşlemelidir.



'1B. Cihazda görüntü eşleme modı;'fruTrack bulunmalıdır. [}ıı ı,ııod ilc lıastııcjııı,ı iılıııaı-ı ilk göriiı,ıııi
ile daha soı-ıra çekilen görüntüleri eşleyerek progresyon yapıııa\/iı iılaı-ıak sağ|ııııabiInıcIitliı.

19. Cihazda ortalama göriiırtü alma modu AR]'bulunlıralıdır. []ıı ıııtıcl ilc çckiıı,ı csıııısıııtla ıılıı-ııııı
görtintüler Real-Timc Mean görüntü haline getirilebilnıcli vc spckl giiriiltiilcrdcıı arıı-ıdırılıı,ıış
ıret bir görüntü elde edilebilırrelidir.

20. Cilıazda, Vitreus'tan-Koroid katınanınııı bitimine kadar, özcl bir ııı<ıcla ihtiyaç clı.ıyıııaclaıı
Çekiııiler alınabildiği gibi kullanıcının seçebildiği Koroicl katı-ı-ıaıııııın ),iiksek görıintii kalitcsi
ile çekinıiııi sağlayan "Enhanced Depth Iınaging GrDr-OC1')" ı,ııodı-ı vc Vitrcoııs'ıııı 1,iiksck
görüntü kalitesi ile çekimini sağlayaıı "l]ııhanced Vilı,ctıtıs lıııagiı-ıg (l1Vt-(X]'|)" ı-ı-ıoclı,ı

bııluıııı-ıalıdır.

21.Rcnkli (MultiColor) görüntü farklı dalga boylarında lazerlcr kııllaı-ıılarııli çckirıı zıı-ııı-ıcla clclc
cdilebilıııeli, sonradan ollışturı.ılmuş bir renklendirme olmanıalıciır.

22. Cihazdtr takip çekimlerin ve dolayısı ile de progres\/oıı analiztcriı,ıiıı doğrıı )/iıııılıııiısıııı
sağlayacak ve ocT çekimlerini hastanın başını çencliğc kol,ıııa açısııı«_laıı bıığıı,ı,ısız haIc
gclİrecek sistenre sahip olmalıdır. Bu sistem sayesindc l,ıasla l<tılı,ısıı-ıı liıı,klı açılaı,rla l<rır,ca bilc' fbvca ile optik disk arasında açı düzeltı-rıesi yapılaral< l,ıcl-ı ar,ı-ıı ııçı ilc ölçıiı,ı,ı r,aüııı,ııılıdıı,r,c
'lSNI1- 

d cğerlendi rırıesiıri n doğru luğunu güçleırdirm c l i d i ı,,

23. Cihazda lreır'ı maküla lrenr de optik siırir başı analizi(RNllI-) içiıı l]ı,ogı,cs)/oıı 1,apal-ıilı,ı,ıc riz_clliği
lııılunnralıdır. cihaz eı,ı az I mikron hassasilzetle takip çckiıı-ıi yapabilırıektcdir.

24., Cilraz çckilen retina görüntülerini yazılınıı sayesindc l0 katı,ı,ıaı,ıa a.vırabilı-ııclidiı,vc 1akipli
çekilen görüntülerde her katmana progresyon analizi ya;ıeıl-ıilnıe Iidir.

25. Cihazdaçekim anı ve görüntü kontrolü gerçek zamaıılı t,ılarak I)C ekı,aırıııclaıı val-ııltıl,ıilıııelitliı,.
Yaı-ıi "Rcal Time" görüntü sağlann-ıalıdır.

26. Cihttz opsiyonel olarak ücreti mukabilinde FA, FAIr. I(]CA gibi gcı,çck zaıııaıılı cSl.()
anjioyografi modalitelerine yükseltilebilir olmahdır.

27. Cihaz,lavcrilecek PC'ırin işlemcisi endüstriyel sınıf (Inte l Xccıır r"c bcı-ızcı,i) \/c cıı az 4 çckirdclıli
olmalı, RAM kapasitesi enazI6 GB olmalı, işletin-ı sistcı-ııi ı,c sistcıı,ı 1,azılıı-ııı r,(i]<sck lıızlı kııtı
hal cliskinde çalışmalı ve lıasta verileriııin kaydı ve arşiı,lcıııı,ıcsi içiıı iki aclct 4 II] III)l)
içetı-ırelidir.

28. Cil-ıazla birlikte eo az24 inç lPS tabanlı LED monitör ( l 920 x l 200 pikscl) vcri[ı-ı,ıclicliı,.

29. Cilıazla birlikte üretici firmanın orijiııal tasarımı olaı-ı bir clcktı,ikIi ı,ırasa vcı,ilıı-ıclidir.

30. Cihaz ile alııracak görüııtülerin hastane sistemine de aktarılı,ı-ıasıııı sağlal,acak DlC()M _r,azılıı,ııı
cilraz ile birlikte ücretsiz olarak verilmeli ve kurulumu sağlaıııııalıc[ır.

3'1 . Cihaz klinikte mevcut kııllanımda olan l]eidelberg Erıginccriı-ıtI ıııaı,ka tıltra gcı-ıiş açı aıı.iiogı,a [i

cihazı ve B) maddesindeki ayııı marka MULTIMODAL ÖN S|ı(;MIjN-I'GÖI{ı.ıx'ı tll.L]MIı.
ANAt.[Z VE OP'|İK BİYOME'I'Rİ CİllnZl ile ayrıı hasta vcı,ita[-ıaıııı-ıı kııllaııabilccc|< «izclIiktc
oImalıdır.

32. Cihaz|' kendi tipinin en son modeli olmalı, kullanılmış 1zglı2 1ıclljlcştirilıııiş olıııaınalı. iınalat vc
ır-ıalz.cı-ı-ıe l-ıataları ile kırık, çatlak, boya hatası, kabarııra vc clclbı,ı-ı,ıasyoıı [,ıtılııı-ın-ıaıııalırlır.

I}) MtJLT'tMoDAL ÖN SEGMENT cÖnt_ıx,rLıı,ıııvııı, ANı\ı.iz \/Iı ()pTİı<
Bi yoMETni ciılızt TEKNİK şAR,rNAMIrsi
Cİhaz, ön segnreııt görüntüleme, korneal topografi/toırıogı,ali. optik bil,tııııctı,i rıc ciıı scgı-ııcı,ılc

izleriır yapılabildiği ınultiınodal bir plat[tıını olı,ııal ıdır.

aao
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2- Cilıazıır çalışma prensibi uzun dalga boylu Swept-Scıurcc OC'| olınalıdır. Yükse k pcüıctras)/oıı
sağlamak için kullanılacak IR lazerin dalga boyu eır az 13()0,1_5 ıııır olıı,ıaIıdır.

3- Cihaz ile 300-1700 pm arasında merkezi kornea kalıı,ılığı, l._5 - 4.8 ı-ı,ıı-ı,ı tıralığıııcla öıı kaı,ııara
deriııliği ve2.4 - 6.5 mm aralığında lens kalınlığı ölçüıııIcı,i ),nür,lalıilı,ııclic]ir.

4, Cil'ıa'z IOL lens hesaplamalarında kullanılacak aksiycl ıızııı-ılı_ıl< ölçiinıiiııii dıha hassas ı,c.

1'üksck penetrasyonda sağlanıası açısından swept-sotıı,cc (X]'l'1ckı-ıiği ilc ı,apııı.ılı ı,c ölçiiııı
aralığı eıı az |4-32 mnr olmalıdır.
Korneal power değerlerini hesaplarken kornea öır yiiziiııclc Siıı-ıK Mcaı,ı (3 ı,ıın,ı) içiı-ı hcsalı
aralığı 6.00-1 10 D, kornea arka yüztinde K Mean (3 ı-ııı,ı-ı) isc (-l4.80) - (-0.70) D cılı-ı-ıalıdır.
Cilıazııı sırasıyla ön ve arka astigmat ölçüm aralığı 0.00-15,_50 D ve -2.10-0,00 T) olı,ı,ııılıciır.
Cihaz ile 0.20-14.10 ının aralığında pupil çapı ve 9.40-15.30 ı-ııı-ıı aralığıı,ıda Wlıitc-'|'tı-Whiıc
ölçümü yapılabilmelidir.

tl- Cihazda bulunan öır segment görüntüleme modülti ile
a) Örı kamara ve ön kamara açılan görüntülenebilıı-ıe liclir
b) Kornea ve sklela OCT görüntüleri a]ınabilnielidir
c) Göz içi fakik ve Afakik lenslerin ön ve arka yüzeyle ıi göı,iiııti.ilcırcbilıne licliı
d) Perifer ve Merkez olııak üzere istenilen bölgedcı-ı g(iı,iintii alıı,ı,ıı plaıılaııabilı,ııeli r,,c

görüntüler alı nabi lmelidir.
9- Cihazda bulunan Katarakt Modülü ile:
. r\ksiyel ı-ızunluk, lens kalınlığı. aqueous depth ve nıcrkczi litıı,ııcıı kaIııı|ığı öiçtilcbilıııclicliı,
. Cilıaz ile Anterior axial curvature ve J'otal Corneal l)orı,cr |ı:ıı,italaı,ı çıkaı,ıla[ıilıııcIi vc'lotaI

Corneal Wavefront hesaplamalarını yırpılabilnıeli d i r.

. Cil-ıaz ile Spheric vc Toric IOI- hesaplamaları yapılabilıııcli, IOt, powcr kcslirin,ı|cri
yapı|abilmelidir.

. Cihaza IOL, veri tabanlarından lens bilgileri ekleırebiln-ıcli vc gi_iııce Ilcı,ıclıilıııcIidir.
ı Cil'ıaz. premium katarakt ameliyat lens hesaplamaları için OKLJL[X ra1, 1ı,aciııg ),azılıı,ııı ilc

birlikte verilmelidir.
l0- Cihazda bulunan Kornea Modülti ile;

* Cilıaz ile kornea topografi ve tomografı ana|izi yapılabilıı,ıclidir
* Pakimetri ve Total Corneal Power haritaları çıkarabilnıcli vc progrcsyoı1 yaparak clcğişiıı-ı

tark l-ıaritası gösterebilmel idir.
* Corııeal Wavefroııt ana|izi yapabilmelidir
* Iıpitel ve stronıal kalınlık haritası verebilmelidir.
* [Jktezya risk analizi ve takibi için SCORE (Scrccı,ıiı,ıg CJt,ıı,ııcat Ot-ı.iccıiı,c Ilis]i oI'l..ctasiıı)

yazılıınına salrip olmalıdır. Bu yazılım sayesiııclc ktırııcadeıki cliklcşıııc. iııcclıı,ıc ı,c
asiınctrik değişikliklerin büyüklükleri taırıı-ıılaııı-ı-ıalı, ı,ıoı,ı,ııati1' r,criIcı,c g(irc
sınıflandırılması yapılarak bir risk skorlaması yapıla[-ıiInıclidiı,. Ilktatik clcğişikliklcı,iıı
zamana göre trend analizi yapılıp değişim haritası çıkarılabilırıclidir.

l l- Cihazda bulunan Metrik Analiz Modülü ile;
o Öıı kamara açı değerlendirmesi yapılabilmeli, açı paraıııctrclcriırin 360 grallği çıkarılaı,ak

tünı kadran|ar da ana|iz y apı labilmel id ir.
o Ön kamara hacmini otomatik olarak hesaplamalıdır.
o Katarakt öncesi ve sonrası aynı gözde Lens vaı,ılt (ilçıiıı-ıti yapııla[ıilıııclidiı,. z\ı,rıca [(_L

uygulaması sonrası da manuel lens vault ölçülebilnıeIidir.
o Cihaz otoııatik olarak scleral spur noktalarıı-ıı Lıcliı,lel,cıbilıneli ı,c isteı-ıilcıı Lıö[geclc

ınaııuel ölçümler yapılabilırıelidir.
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l2- Cilıazıır çekim ekranı dokunnratik olmalıdır. Alınan görüntülcı,iıı aııalizi içiı,ı cihaz ilc t-ıirliktc
ayrıca bir adet en az24" monitör verilecektir.

13-Cihaz ile alınacak görüntülerin hastane sisteırıinc dc aktaı,ıIn-ıasıı-ıı sağlavacak DICOl\4
yazılımı cihazi|e birlikte ücretsiz olarak veri]meli vc ktırıı|tıı-ı-ııı sağlıı-ıı-ı-ıalıclır.

|4-Cihaz, klinikte mevctıt kullanımda olan IJeidelbcrg l:,ngiııccring ıı-ıarka ııItra gcııiş açı
anjiografi cihazı ve A) ınaddesindeki aynı nıarka SP|:.K'I-RAL DOMn IN OC"l Cil|AZI ilc
ayırı lıasta veri tabanını kullanabilecek özellikte olııralıclır.

l_s- cihaz eı'ı az8 çekirdekli bir adet iş bilgisayarı i]e birliktc vcrilcccktir.
l(ı- Cihazın Lireticiı,ıiıı sağladığı orijinal masası ile birliktc tcsIiı-ı-ı ı_:<liIct:ckıir.

4. T,I,]KNiK SI.RVİS GARANTİ vn ypnn]K PARÇA
4.1.C]ihaz fbbrika ve montaj hatalarına karşılık asgari 2 ),ıl [jııı.aı-ıtili c,ılacal<tır. (iarııııti siiı.csi

kı,ıllaırıcı eğitiınleri verildikten,cıhazaktif olarak ça[ışııııısııııı ıırtilcırkip lıaşlatılacaktıı,.
4.2.Garaırti bitiminden sonra en az 8 yıI süreyle yedek parça sağ|aıııayı [iı,ctici vc vctkili {jrı,ııa

taal'ılıüt edecektir. L-ihaz veya cihazlarda bulunan arızası ı,ı-ılıhtcı,ııel ycclck parçalaı,ııı c,lijı iz
veya'fL fiyatlarını vetecek, arıza durumlarında liste tiyatıı,ıclaı-ı dal-ıa 1,iiksck [ıir iicı,ct talc1-ı
etmeyecektir ve liste de bulunmayan parça için ödcırıe yapılı-ı,ıal,acaktır.

4._-].Garanti süresi boyunca yapılması gerekli periyodik koı,rır,rıctı l-ıakııı-ı, pcriy,oclik l<ııIibı,ıısı,r,ıı-ı.
arv,aya mtidahale, onarım, yedek parça ve eğitimlerden hiçt-ıiı,iicrct talcp cclilı,ı-ıcı,cccl<ıir.

4.'I.Anza bildiriminden sonra yetkili f'irma tarafindan 8 (sckiz) saat içiııclc cilıııza ıııilr]a|ıalc
cdilccek. Ytiklenici yurt dışıııdan yedek parça ithali gcı,ckı,ııccliği clı_ırtıı-,,ıda cıı gcç] 2 (ikil iş
gtinü içinde cihazı çalışır duruma getirnlck :ıorundadıı,. Yıırt ı_|ışınclaıı pıırça gcı,cktiı,cıı öz.cl
dıırlınrlarda arızalı cihaz en geç 15 gün içerisinde çalıştırılacaktır.

4.5.Arıza. kalibrasyon, bakım ve ınontaj ile ilgili hertürlii öIçti. iıı,aı,. alct vc tliizcııclilcriııi tcı-ııiıı
ctn-ı e k ), ti kl eıri ci lirnraırı ır soruml ul uğunda olacaktı r.

ı1.6.Cllıaz,a yapılacak lıer türlii nrüdahale Klinik M|ihcııclislik Iliz.ı,ı,ıcılcri [liı,iıı,ıi 1ıcı,sııııcli
eşliğiı-ıde, yüklenici firırıanıır söz koııusu cihaz tız.ct,iı-ıc cııiıiıı,) iılıııış si:rtilikiılı 1,ıcı.stıııcii
taraflndaı-ı gerçekleştirilnıeli ve işleın hakkındateknik rapcır r_li'izcı-ılcııcrck Kliııik Nliihcııdisliği
Birimi'ıre teslim edilnıelidir.

4.7.Yetkili firrna cihaz veya cihaz|arın garanti süresi içindc vc soırı,asırıda sis[cı-ııiı-ı r,cııi
versiyoırları güncelleştirme (Updade) işlemlerini ve vazılııı-ı konulıı [-ıiilüıı vcı-ıilcıı-ıc vcyaı
düzenlemeleri ücretsiz olarak yapacaktır.

4.8.Cihazın idareye teslim edildiği tarihten itibaren, kullanıı,ı,ı |ıatalaı,ı dışıııda garaııti sijı,csi içiııtlc
ka|ınak kaydıyla, bir yıl içerisinde;

. ayııı ar,zanln 3 ve daha fazla sayıda tekrarlanıı,ıası.

. t'arklı tipteki arızaların 4 ve daha fazla sayıda ıncvclaı-ıa gclıııcsi

. belirlenen garanti süresi içerisinde farkh arızaların toplaınıııııı 8 vc clal-ıa liızla sar,ıda
olması ve bu arızalrarın cihaz/irin/sistenıclcı-ı 1,zırarlaııtıı-ı-ızııııa s(ıııLıctıııtI ()ılayiı
çıkarması durumunda

Yiikleııici, cihazı eşdeğer vcya daha üstün özelliklcrc stılıil-ı 1,cı-ıi [ıiı, ci|ııız_la tlı:glişıirı,ııclılc
Yiiktiın|üdür. Ancak, cihazıı-ı birdeı-ı fazla üniteden oluşrı,ıası lıııliı-ırlc 1iiklcırici, szıtlccc ıı,ızaııııı
ı-ı-ıcyclaıra geldiği ünite veya üııiteleri değiştirmekle yüktinılticli.iı..

5. KABUL, ve MUAYENI!
5.1.Cihazların kabul ve muayeneleri idarece belirlenecck koıııisyoıı taraliııc{aıı i,al,ıılacaktır.

Koırtrol Ve muayenede, şartnanıede İstenilen ve teklifte bcliı,tilcıı tiiııı rjzcIliklcı,iıı ıır,gııı-ıltığıı
koırtrol edilecektir. Al,rıca yedek parça, aksesuar ve sar1'ırıalzcn-ıelcriııiı,ı kcıı-ıtroi vc sayııııı
yapılacaktır.
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5.2.Kabııl ve muayene sırasında f-ınnalardaıı cilrazın tcknik tizcllil<tcri vc pıcrfi,.ıı,ı,ı,ıaıısıııa ilişkiıı
testleriıı yapılnrası isteııildiğinde gerekli persoırcl ı,i: cl[izcııcği llrıı,ııı]ar iicı,ctsiz olaı,al<
sağlay'acaktır. Kabul ve ınuayenede oluşabilecel< kaza vc lıasıırlarrlaıı satıcı [''irı-ı-ıa si.ıı,ııııılı"ıtlııı,.

5.3.Sislcıııin tüm parçalan ktıllanılmamış olıı,ıalıdır. YıiIilcııici gcııcl s<ıı,tııı,ılrı slııtıisLiııilc
olduğıından, sİstemde kullaırılan ve başka firmalar tarallı-ıdaı,ı ıirctilcn diğcı t-ıilcşcıılcrdcıı ilc
soruınlu olacaktır. Ayn,ı zamanda sİsteın hiç kullaııılır,ıaıııış tılduğuııı_ı [ıclirtiı, özcI işarctIi
orijinal ambalajında tesliın edilecektir. Daha öırce " dcıııo" anıaçlı olaı,ak kııllaı-ıılıı,ıış sistcı,ıı
tcsl irn edilmeyecektir.

5.4. Tasarıın ve imalat hatası nedeniyle sistenin nedeır olacağı iı-ısaıı kaztılaft vc l,ıcr ttirIii ıııacjcli
lrasardaı-ı yüklenici sorumlu olacaktır,

5.5.Yüklenici. satacağı sisteme dair bileşen parça dokiiııraııIaı,ıı-ıı (kııllaıııcı l<ılaı,ıızlaı,ı r,c scı,ı,is
cl kitapları), her cihaz içiıı 2 (iki) ntisha olmak tizerc ktıı,tıı-ı-ııııı tckııi]< cleıı-ı-ıaı-ııı,ıa sisteı-ı-ıiı-ı
1csliıı-ıatı sırasında ücretsiz olarak verecektir (l'ürkçc vc Iııgilizcc)

5.(ı.Yiikleııici, ilgili sistemin teknik bakım ve onarımının yapılalıiInıcsi içiıı pırıt'csyoııcl cli.izcı,c]c
tccrübesi bulunan teknik eleınan/elemanları siiı,ekli olar:ık biiı,ıl,csinde [,ıııIı_ıııdıırıcağıı-ıı yıızılı
olarak belgeleyecek ı,e ilgili be|geyi tnuayene kabul koı,ı-ıisl,ııııtııııı r,crcce k[ir.

5.7.Cihaz.ıı-ı Worklist (DICOM Modality Worklist) özelliği ıcsliı,ı,ı r,c ka[ıııl sırasııırla tcst ı:<lilcı,cli
cloğrıılaı-ıacaktır. FII]YS veya PACS sistenrindeı-ı örnck lıiıstiı listcsi 11iiııtlcı,i]ccck. cilııızııı l,ırı

listeyi doğru şekilde aIıp hasta bilgilerini oton-ıatik rılaı,al< giıriiııttilcdiii \ic kıır t_lı:ttiiıi
bel gcleııcrek tutanal« altına alınacaktır.

(ı. uĞir,ivı
6.1.Yctkili 1lrma servis ınüheııdisi i teknikeri taraflndaı-ı. kı_ılIaıııcılaı,a cil,ıaz vcvıı cilııız]arııı

kı"ıllaı-ııınına ilişkin en az2 güı-ı ücretsiz kullaıiıcı eğitiıı,ıi vcrcccl< vc btı cğiliıni ltatılıııı [ıc!gcsı
ilc L,ıelgelendirecektir. İhtiyaç halinde garanti süresi içiııcJc ftırklı zaınaıı içiııtlc l<ııllaı-ııcıı
eğ i ti n-ı i n i n tekrarl anınasını en az 2 kez sağlamal ıdı r.

6.2.Ytikleııici firmanın, kurulacak sistemlerin tam kapasitctlc ı,c siirckli çalışı,ııasıııı sıığlaıııak
üzerc. ı-ı-ıoı-ıtaj sonrast tiretici veya yetkili firmanın servis ıııtilıcııdisi / tckııikcı,i tıı,aflııtlaıı
Kliııik Mühendislik l{izmetleri Birimi'nin belirleycccği 1,ıeı,stıı-ıcliı-ıc, kıılibı,ast,tııı. bakıııı.
tü|za. güırcelleştİrnıe kontısunda eğitim verecek \/c bı_ı cğitiıı,ıi l<atılıııı [ıclgcsi iIc
belgcleııdiı'ecektir. Söz konusu bu teknik servis eğiliıı,ıi ciiıazıı,ı l<csiı,ı l<ahıılıiııclcıı öııcc
taına ıı,ı lanm ış olacaktı r.

6.3.Yetkili 1ırma cilrazın vsya cihazların teslinıi sırasıııc_itı l,ıcr [-ıiı ı:iI-ıaz içiıı 'Tiirl<ç:e iırıtlııııııı
kılavuzıı, eğitici ve öğretici cd, kitap, broşür vb. dokLiıııaı,ıı rlıı ı,cı,iııcsi gcı,cklitliı,.

(ı.4.YctkiIi ljrma teklit edileır cihaz veya sistemin ıııcIr:ıııilı_ clcktıil< ı,c cIc[.trtıııik cıı]ısı-ı-ııı
preı-ısipleri, ınontaj işlemi, ıntıhtemel arıza|arda başvıırıılacak tcşlıis_ oııarıııı, A\/I,tca 1,ıcı,ivocliI<
kalibrasyon ve periyodik bakım esnasında yapılacak işlcıı-ılcı,iı-ı aıılatılclığı. gcı,ckIi 5,cclcli pıı,ça
nun-ıaralarını belİrten bütün konuları İçeren İngilizce vcya'I-Lirkçc scı,vis ırıaııı_ıeliı-ıi vcrcccktiı,.

6.5.Ytiklenici firma, varsa cihaz aksesuarlarının sterilizasyoı-ıı-ı ilc ilgiIi idarcnin [-ıcliı,lcl,gg(_,(-,i

steriIizasycınpersoneline eğitimverecektir. Sterilizasyoıı cğitiı-ı,ıi ıılcvcLıt pcrsoııcle vcı,ilıı,ıecliği
taktircle cihaz veya cihaz aksesuarları üzerinde olıışa[-ıilcccl< clclbı,ıııc \/c tckııik ıırız.a[ııriı,ı
giderilmesi yüklenici 1lrma sorumluluğu altıııda olacaktı ı,.
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